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ΑΝΤΙΚΕΙΜΕΝΟ ΠΤΥΧΙΑΚΗΣ ΕΡΓΑΣΙΑΣ 

Δημιουργία προσομοιωτικού μοντέλου 

ηλεκτρικού οχήματος στο λογισμικό 

Matlab/Simulink για τον προσδιορισμό της 

ενεργειακής του απόδοσης, σύμφωνα με 

τυποποιημένους κύκλους οδήγησης. 



ΔΙΑΔΡΟΜΗ ΙΣΧΥΟΣ ΤΩΝ ΗΛΕΚΤΡΙΚΩΝ ΟΧΗΜΑΤΩΝ 



ΔΟΜΕΣ ΗΛΕΚΤΡΙΚΩΝ ΟΧΗΜΑΤΩΝ 



ΜΠΑΤΑΡΙΕΣ 

Είναι το εξάρτημα στο οποίο εστιάζεται το 

ενδιαφέρον και η έρευνα, καθώς αποτελεί 

το μεγαλύτερο εμπόδιο στην εμπορικότητα 

των EVs λόγω: 

 

• Χαμηλής ειδικής ενέργειας 

• Μεγάλου όγκου και βάρους 

• Υψηλού κόστους  



ΧΑΡΑΚΤΗΡΙΣΤΙΚΑ ΜΠΑΤΑΡΙΩΝ 

• Ονομαστική τάση 

• Χωρητικότητα 

• Ειδική ενέργεια 

• Ειδική ισχύς 

• Ρυθμός φόρτισης/εκφόρτισης 

• Ρυθμός αυτοεκφόρτισης 

• Κόστος 

• Διάρκεια ζωής 

Τα σημαντικότερα χαρακτηριστικά των 

μπαταριών είναι: 



ΤΥΠΟΙ ΜΠΑΤΑΡΙΩΝ 

• Μολύβδου – οξέος 

• Νικελίου – καδμίου 

• Νικελίου – μετάλλων υδριδίου 

• Ιόντων λιθίου 

• Λιθίου πολυμερών 

Οι σημαντικότεροι τύποι μπαταριών είναι: 



ΥΠΕΡΠΥΚΝΩΤΕΣ 

• Χρησιμοποιούνται σαν βοηθητική πηγή ενέργειας 

σε συνδυασμό με την μπαταρία 

• Χαρακτηρίζονται από πολύ υψηλότερη ειδική 

ισχύ, αλλά πολύ χαμηλότερη ειδική ενέργεια σε 

σύγκριση με τις μπαταρίες 

• Παρουσιάζουν μεγάλη διάρκεια ζωής 

• Έχουν υψηλό ρυθμό αυτοεκφόρτισης 



ΗΛΕΚΤΡΙΚΟ ΣΥΣΤΗΜΑ ΠΡΟΩΘΗΣΗΣ 



ΤΥΠΟΙ ΗΛΕΚΤΡΟΚΙΝΗΤΗΡΩΝ 

• DC ηλεκτροκινητήρες 

• Επαγωγικοί ηλεκτροκινητήρες 

• BLDC ηλεκτροκινητήρες 

• SRM ηλεκτροκινητήρες 

Κάθε ηλεκτροκινητήρας συνοδεύεται από το 

αντίστοιχο κύκλωμα οδήγησής του (chopper για 

DC ηλεκτροκινητήρες και inverter για AC 

ηλεκτροκινητήρες). 



ΧΑΡΑΚΤΗΡΙΣΤΙΚΗ ΡΟΠΗΣ – ΤΑΧΥΤΗΤΑΣ ΚΑΙ 

ΙΣΧΥΟΣ - ΤΑΧΥΤΗΤΑΣ 



ΜΟΝΤΕΛΟ ΗΛΕΚΤΡΙΚΟΥ ΟΧΗΜΑΤΟΣ ΣΤΟ 

SIMULINK 



ΜΠΛΟΚ ΤΟΥ ΜΟΝΤΕΛΟΥ ΤΟΥ ΗΛΕΚΤΡΙΚΟΥ 

ΟΧΗΜΑΤΟΣ 



ΚΥΚΛΟΙ ΟΔΗΓΗΣΗΣ 

Το μοντέλο του ηλεκτρικού οχήματος δέχεται ως σήματα εισόδου κύκλους οδήγησης. 

Κύκλος οδήγησης UDDS 



ΜΠΛΟΚ ΔΥΝΑΜΙΚΗΣ ΤΟΥ ΟΧΗΜΑΤΟΣ 

Σ’ αυτό το μπλοκ μπορούμε να δώσουμε τα 

χαρακτηριστικά του οχήματος, του δρόμου και του 

περιβάλλοντος, σύμφωνα με τα οποία υπολογίζεται η 

απαιτούμενη ισχύς στους τροχούς του οχήματος. 



ΜΟΝΤΕΛΟ ΔΥΝΑΜΙΚΗΣ ΤΟΥ 

ΟΧΗΜΑΤΟΣ 



ΜΠΛΟΚ ΤΡΟΧΩΝ 

Σ’ αυτό το μπλοκ μπορούμε να δώσουμε τα 

χαρακτηριστικά των τροχών του οχήματος, 

σύμφωνα με τα οποία υπολογίζονται η 

ροπή και οι στροφές στην έξοδο του 

διαφορικού. 



ΜΟΝΤΕΛΟ ΤΡΟΧΩΝ 



ΜΠΛΟΚ ΔΙΑΦΟΡΙΚΟΥ 

Σ’ αυτό το μπλοκ μπορούμε να δώσουμε τα 

χαρακτηριστικά του διαφορικού, σύμφωνα 

με τα οποία υπολογίζονται η ροπή και οι 

στροφές στην έξοδο του κιβώτιου σταθερής 

σχέσης μετάδοσης. 



ΜΟΝΤΕΛΟ ΔΙΑΦΟΡΙΚΟΥ 



ΜΠΛΟΚ ΚΙΒΩΤΙΟΥ ΣΤΑΘΕΡΗΣ ΣΧΕΣΗΣ ΜΕΤΑΔΟΣΗΣ 

Σ’ αυτό το μπλοκ μπορούμε να δώσουμε τα 

χαρακτηριστικά του κιβώτιου σταθερής σχέσης 

μετάδοσης, σύμφωνα με τα οποία υπολογίζονται η ροπή 

και οι στροφές στην έξοδο του ηλεκτροκινητήρα. 



ΜΟΝΤΕΛΟ ΚΙΒΩΤΙΟΥ ΣΤΑΘΕΡΗΣ ΣΧΕΣΗΣ ΜΕΤΑΔΟΣΗΣ 



ΜΠΛΟΚ DC ΗΛΕΚΤΡΟΚΙΝΗΤΗΡΑ ΚΑΙ 

ΚΥΚΛΩΜΑΤΟΣ ΟΔΗΓΗΣΗΣ 

Το μπλοκ του DC ηλεκτροκινητήρα και του 

κυκλώματος οδήγησης, με βάση τη ροπή και τις 

στροφές που απαιτούνται στην έξοδο του DC 

ηλεκτροκινητήρα, υπολογίζει την τάση τροφοδοσίας 

των τυλιγμάτων οπλισμού και διέγερσης, καθώς και 

το ρεύμα τροφοδοσίας των τυλιγμάτων οπλισμού και 

διέγερσης. 



ΧΑΡΑΚΤΗΡΙΣΤΙΚΑ DC ΗΛΕΚΤΡΟΚΙΝΗΤΗΡΑ  



ΜΟΝΤΕΛΟ DC ΗΛΕΚΤΡΟΚΙΝΗΤΗΡΑ ΚΑΙ 

ΚΥΚΛΩΜΑΤΟΣ ΟΔΗΓΗΣΗΣ 



ΜΠΛΟΚ ΜΠΑΤΑΡΙΑΣ 

Το μπλοκ της μπαταρίας 

δέχεται ως σήμα εισόδου το 

ρεύμα εκφόρτισής της και 

σύμφωνα μ’ αυτό υπολογίζει 

την τάση της μπαταρίας, 

καθώς και την κατάσταση 

φόρτισής της. 



ΧΑΡΑΚΤΗΡΙΣΤΙΚΑ ΜΠΑΤΑΡΙΑΣ 



ΜΟΝΤΕΛΟ ΜΠΑΤΑΡΙΑΣ 


